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Ogolny schemat systemu kierowania i sterowania ruchem
pojazdow w Metrze Warszawskim
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Grupy urzgdzen wchodzgcych w sktad systemu
sterowania ruchem pojazdow

Urzadzenia wewnetrzne

Urzadzenia zdalnego Urzadzenia zdalnego
sterowania w CD sterowania na stacjach




Grupy urzgdzen wchodzgcych w sktad systemu
sterowania ruchem pojazdow

Urzadzenia wewnetrzne

Urzadzenia sterowania miejscowego
(pomieszczenie nr 111)

Pulpit nastawczy

WT EPN :
» Pulpit nastawcz
na stacji AO1 (FI)< ) y
na stacji A04

zdjecie archiwalne



Grupy urzgdzen wchodzgcych w sktad systemu
sterowania ruchem pojazdow

Urzadzenia wewnetrzne
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Grupy urzgdzen wchodzgcych w sktad systemu
sterowania ruchem pojazdow

Urzadzenia wewnetrzne

Urzadzenia kontroli niezajetosci
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archiwalne) Stacja A23



Grupy urzgdzen wchodzgcych w sktad systemu
sterowania ruchem pojazdow

Urzadzenia wewnetrzne

Urzgdzenia aop/app
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Obwody zaleznosciowe System Szafa SOP-2 SOP-3
SOP-2 VANERE Stacja A09 Stacja C15

Stacja A09 (zdjecia Stacja A09
archiwalne)



Grupy urzgdzen wchodzgcych w sktad systemu
sterowania ruchem pojazdow

Urzadzenia zewnetrzne

Napedy zwrotnicowe
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Grupy urzgdzen wchodzgcych w sktad systemu
sterowania ruchem pojazdow

Urzadzenia zewnetrzne

Sygnalizatory

Semafor
Stacja A23

Semafor
Stacja C15



Grupy urzgdzen wchodzgcych w sktad systemu
sterowania ruchem pojazdow

Urzadzenia zewnetrzne

Urzadzenia systemow kontroli niezajetosci

Klasyczne ztgcze
izolowane

Czujnik kota

Nadajnik i odbiornik SOT-2U STP Kabaty
Stacja A23



Grupy urzgdzen wchodzgcych w sktad systemu
sterowania ruchem w Metrze Warszawskim

Urzadzenia zewnetrzne

Zewnetrzne elementy Mechaniczne urzgdzenia
systemu aop/app ograniczenia predkosci
typu ,Autostop”
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Obwaod petlowy Autostop
Stacja C15 Stacja A23



Grupy urzgdzen wchodzgcych w sktad systemu
sterowania ruchem w Metrze Warszawskim

Urzadzenia taborowe
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Grupy urzgdzen wchodzgcych w sktad systemu
sterowania ruchem w Metrze Warszawskim

Antena systemu
SOP-3

Urzadzenia taborowe

SOP-3 (app)

Kaseta systemu
SOP-3

Wyswietlacz maszynisty z
polami SOP-3 (I linia)
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Wyswietlacz maszynisty z
polami SOP-3 (Il linia)



Gtoéwne cechy systemow srp na | i |l linii metra

Zabezpieczenie prowadzenia ruchu w obu kierunkach (M1 w jednym)

*  Mozliwos¢ prowadzenia ruchu z wytgczonymi semaforami z wykorzystaniem
urzgdzen (M1-aop ; M2-app) jako podstawowego srodka zabezpieczenia

ruchu.
*  Mozliwos¢ prowadzenia ruchu z wykorzystaniem funkcji automatycznych

wspomagajgcych prace dyspozytora lub dyzurnego ruchu.

*  Mozliwos¢ prowadzenia ruchu z wykorzystaniem funkcji automatycznego
prowadzenia pojazdéw metra (M1-GoA1-SOP-2W-hamowanie; M2-
Go0A2-SOP3 - samodzielna jazda pod nadzorem)

Co dalej... czyli modernizacja

M1- liczniki osi, eliminacja przekaznikéw, zwiekszanie funkcjonalnosci automatycznych

M2- zwiekszanie funkcjonalnosci automatycznych do CBTC
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